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1.0.WSTEP
1.1. Przedmiot STW i OR.

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji techniczngj wymagania dotyce wykonania
i odbioru robét budowlanych bray elektrycznej: Przebudowy linii energetycznej
napowietrznej w celu usuwia kolizji z planowaa budows mostu w Starym Dworku

1.2.Zakres stosowania STW i OR.

Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru robéstjstosowana jako dokument
przetargowy i kontrolny przy zleceniu i realizampbot zwhzanych z usugciem kolizji
urzadzen energetycznych z budevinwestora

1.3. Zakres robét obgtych STW i OR.

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z przebudaywoswietlenia ulicznego i obejmaij

- przestawienie stupawietleniowegaZN-10 zblizniaczonego

- monta opraw dwietleniowych

- monta bezpiecznikdw stupowych

- monta uziomu stupa kacowego

- badanie odbiorcze

1.4.0Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stup dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bémmnio w gruncie,
stuzaca do zamocowania oprawyvaetleniowej na wysokei nie wickszej niz 14 m.

1.4.2. Maszt éwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie za pamoc
fundamentu, skaca do zamocowania oprawsvaetleniowych na wysol&i powyzej

16 m.

1.4.3. Wysggnik - element rurowydczacy stup dwietleniowy z opraw.

1.4.4.0prawa dwietleniowa — urzdzenie staace do rozdziatu, filtracji

i przeksztatcenia strumienigwietinego wysylanego przezrodio swiatta, zawierajce
wszystkie niezkdne detale do przymocowania i pcdenia z instalagjelektryczm.

1.4.5. Kabel - przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr
elektrycznego, magy pracowa pod i nad zienai.

1.4.6. Ustroj —rodzaj fundamentu dla stupowwaietleniowych.

1.4.7. Szafka éwietleniowa —urzadzenie sterownicze bezygednio zasilajce instalagj
oswietleniowe.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.



Ogdlne wymagania dotygee podano w ST #0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.5.1.
1.5.1.Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za sposolkaga wykonywania robét oraz
za ich zgodn& z Dokumenta@ Projektows, warunkami technicznymi wykonywania
i odbioru robot, normami (PN), certyfikatamiswiadectwami I.T.B. oraz Specyfikacj
Techniczn.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w dokumentacji technicongz
w ,Instalacje elektryczne, warunki techniczne z lkotarzami, wymagania odbioru
i eksploatacji. Przepisy prawne i normy” wydanike

2.0. MATERIALY
2.1.Przewidziano zastosowanie rgmtjacych materiatow:

- wykorzystanie istniagych stupow typlZN-10 zblizniaczonych
- oprawa sodowa SG 103/150 W w Il kl. Ochroftie- szt. 2

- lampa sodowa SON-T 150W —szt. 2

- Pltaskownik Fe/Zn 25x4 mm- 3m

- bezpieczniki stupowe dla oprawvaietleniowych - szt. 2

3.0SPRZET.
3.1 Monta stupow odbywé sie bedzie na placu budowy.

Przewidug sie mechaniczne stawianie stupow. Mantapraw wykoné na stojcych
stupach za pomaaonysiegnika samochodowego.

Prace ziemne w poblli istniepcych uradzen podziemnych mima wykong
mechanicznie.

4.0.TRANSPORT.

4.1. Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Podczas transportu
aparatury urgdzenia elektryczne mugzy¢ zabezpieczone przed wptywem warunkow
atmosferycznych, magych spowodow& ich uszkodzenie wzglinie pogorszenie
wiasciwosci technicznych.

W czasie transportu i magazynowania mglerzestrzega wymaga, wynikajacych

z specjalnych wikiwosci urzadzen elektrycznych, zastrzenych przez producenta.

5.0. WYKONANIA ROBOT.

5.1 Ogdlne warunki wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robodtodrge z dokumentag)
projektowa, specyfikacj techniczm, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego,
zgodnie z art. 22, 23, i 28 ustawy Prawo Budowlane.

5.2. Zakres wykonania robét.

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowymgodnie z ,Instrukcy
oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym.” miigjscach, gdzie nie
zachodzt niebezpieczistwo wypadkow, budow nalezy prowizorycznie odgrodzi
od strony ruchu i w nocy dodatkowo oznatgwiattami



- ustawienie stupowswietleniowych — zgodnie z dokumentacj
6.0. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1Stupy Gwietleniowe, oprawy wietleniowe oraz bezpieczniki stupowe powinny énie
atest fabryczny, wydany przez producenta, wagjle swiadectwo jakéci.

6.2.Kontrola i badania w trakcie robot,
-Ustawienie stupdw przed ich zasypaniem
- Ptaskowniki uziemiajce w rowie przed ich zasypaniem

6.3.Badania i proby po montawe.

Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzé i pomierzy:

- prawidtowa¢ wykonania ochrony przed paeniem padem elektrycznym oraz ggtosé
przewodow ochronnych

- rezystangj izolacji przy pomocy miernika rezystancji izolagjnap. 2,5 kV.

- rezystangj uziemie

7.0. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa jest:
0 1 szt. — dla stupaswietleniowego i oprawy
0 1 m. - dla ptaskownika uziemigego

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.
Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdanaieniu Inspektora nadzoru
o0 zakresie obmierzonych robo6t i terminie obmiaru ramniej na 3 dni prze tym
terminem. Wyniki obmiaru d-la wpisane do Ksgi Obmiaru. Jakikolwiek ld lub
przeoczenie (opuszczenie) wéidtach podanych vBlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawmy obowiazku ukaczenia
wszystkich robét. Ridne dane zostanprawione wg. Instrukcji Inspektora nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robotedzie przeprowadzony z ¢ztotliwoscia wymagam do
celu miesgcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie.

7.2. Zasady okrélenia ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegtgci pomkdzy wyszczegodlnionymi  punktami  skrajnymi ¢da
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaiwie dla danych robdt nie wymagajego inaczej,
objetosci wyliczone w ni jako dtugd¢ pomnaona przezsredni przekréj. lléci, ktére
mog by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomocniczy.



Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca musi posiadavazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowe daa przez Wykonawe
utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie trwanlaot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzane przededziowym lub kaicowym odbiorem robot, a tak

w przypadku wysipowania dhiszej przerwy i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadza siw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t
podlegagcych zakryciu przeprowadzag¢siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenigdd wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8.0. ODBIOR ROBOT.

8.1. W ramach odbioru naley:
Odbiorowi podlegaj nastpujace roboty:

- uziemienia
- mocowanie linki na izolatorze
- posadowienie stupow

8.2. Zasady kacowego odbiory robét.

Odbiér kaicowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania roloft ilosci, jakasci

i wartosci.

Catkowite zakaczenie robo6t oraz przygotowanie do odbiortidamwego powinno by
stwierdzone przez Wykonawc  wpisem do Dziennika Budowy
z bezzwlocznym, pisemnym powiadomieniem Inwest@abiér kaicowy robét naspi

w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowyazdc od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakozenia robot i przgcie wymaganych dokumentéw. Odbioru
koncowego dokona komisja wyznaczona przez Inwestoraobgcndci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie Przedionych
dokumentow, wynikow badai pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnowykonania
robét z dokumentagijprojektows i Specyfikacy Technicza.

W toku odbioru kécowego robét komisja zapozna s realizacj ustalé przyjetych
w trakcie robot uzupetniagych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdze przez Komisj, ze jakd¢ wykonanych robdt nie znacznie
odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i m& wikszego wptywu na cechy
eksploatacyjne instalacji i bezpieésénvo ruchu, Komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszoa warta¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagaprzyjtych
w dokumentach kontraktowych.



8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot.

Podstawowym dokumentem do wykonania odbioruickavego robot jest protokot
odbioru kacowego robdt, sposdzony zgodnie ze wzorem ustalonym przez
Zamawiajcego.

Do odbioru kadécowego Wykonawca jest zobawany przygotowa nastpujace
dokumenty:

- Dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami,

- Specyfikaa techniczi

Uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwilaszczay pdbiorze roboét ulegagych
zakryciu i udokumentowanie wykonania jako zatece

-dziennik Budowy i Ksigi Obmiaru

-wyniki pomiaréw i bada kontrolnych

-atesty jakéciowe wybudowanych materiatow

-sprawozdanie techniczne: zakres i lokalizacja vnghktych rob6t, wykaz wprowadzonych
zmian, uwagi o warunkach realizacji robét, datgponz:cia i zakaczenia robot.
Wszystkie zargdzone przez Komigj roboty poprawkowe albo uzupetieg keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawggjo. Termin zakioczenia roboét
poprawkowych i uzupetniagych wyznaczy Komisja.

8.4. Odbidr ostateczny.

Polega na ocenie wykonanych robot azeinych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbastateczny ddzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej instalacjuvzzgkdnieniem zasad odbioru
koncowego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Platngci.

Platngci za wykonanie @wietlenia oraz robot towarzyszych naley przyjmowa
zgodnie z obmiarem i oceakasci robot.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-76/E-02032 — Qvietlenie drég publicznych

- Norma SEP N SEP-E 004 — Elektroenergetycznenazpcyjne linie kablowe.

- PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektaabdowlanych

-PN-88/E-04300 — Badania techniczne przy odbiorach.

- Norma SEP n SEP-E-001 sieci elektroenergetyczis&iego napicia. Ochrona
przeciwporaeniowa.

- Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne — Byglk@g Fabryka Kabili.

- Katalog wyrobow- Arot Leszno.



- Instalacje elektryczne — warunki techniczne z kotarzami, wymagania odbioru i

eksploatacji 199 r.



